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1.  Escrever um programa de computador que recebe as coordenadas 
(x,y,z) do sistema robótico apresentado e produz como saída os ângulos 
theta1 e theta2.

import math 
 
 
def calculate_theta(x1, y1, z1, x2, y2, z2): 
    d = math.sqrt((x2 - x1)**2 + (y2 - y1)**2 + (z2 - z1)**2) 
    theta1 = math.acos((x2 - x1)/d) 
    theta2 = math.atan2(y2 - y1, x2 - x1) 
    return theta1, theta2 
 
 
x1, y1, z1 = 0, 0, 0 
x2, y2, z2 = 1, 1, 1 
theta1, theta2 = calculate_theta(x1, y1, z1, x2, y2, z2) 
print(f"Theta1: {theta1}, Theta2: {theta2}")


