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Nome da Atividade: Pesquisa sobre tipos de robos

Nome e Matricula: Lucas Lima do Nascimento - 12111ECP024

Introducao:

Nesse trabalho, trago algumas informagdes pesquisadas sobre algumas categorias de robos na disciplina de Robotica. Irei abordar robos

industriais, de servico e os cobots (robds colaborativos).

Robos Industriais:

Um robé industrial é um sistema roboético utilizado para manufatura. Sdo automaticos, programaveis e usualmente capazes de se moverem em

trés ou mais graus de liberdade.

Nas industrias, a robética encontrou um grande mercado e um grande espaco para se desenvolver, estando inclusa nas mais diversas aplicagoes

como soldagem, pintura, montagem e desmontagem, entre outras.

No ano de 2020, estima-se que um total de 1.64 milhdes de robos industriais estivessem em operagao de acordo com a IFR. Desde sua origem

em 1937, o crescimento exponencial se deu principalmente a sua grande precisao, eliminando a necessidade do retrabalho em intimeras pecas

nas linhas de montagem.

Existem comumente 6 tipos de robds industriais:

Rob0os articulados

Rob0s de coordenadas (cartesianas, cilindricas ou esféricas)

Robds SCARA (Brago Robético para Montagem de Conformidade Seletiva)
Robos Delta

Manipuladores seriais

Manipuladores paralelos
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Fonte: Industrial Robotics: An Introduction and Beginner's Guide (rg-robotics.com)
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https://ifr.org/
https://www.rg-robotics.com/industrial-robotics-an-introduction-and-beginners-guide/

Robos de Servico

Os robos de servigo auxiliam os seres humanos, tipicamente, em performar algum trabalho nao desejado (por exemplo, trabalhos repetitivos ou

que envolvem ambientes de alta periculosidade). Sdo tipicamente autbnomos, mas, podem ser operados por um sistema interno de controle.

Possuem diversas aplicagoes, tanto industriais e cientificas quanto no ambiente doméstico, como por exemplo os robds de limpeza diaria de casa

que se popularizam absurdamente nos tltimos anos, como pode ser notado no grafico de popularidade nas pesquisas do Google abaixo:

® Aspirador robético

Todo o mundo Nos ultimos 5 anos Todas as categorias Pesquisa na Web

Interesse ao longo do tempo @

Fonte: Google Trends

Formalizando suas categorias, eles podem ser:

Industriais

Robds de servigo de linha de frente

Domeésticos

Cientificos
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https://trends.google.com.br/trends/

Cobots: Robos colaborativos

Um cobot (ou robd colaborativo) é um robd cuja principal diferenga é que sua construgao tem como intencdo principal a interacdo direta com um
humano em um espago compartilhado ou em um espaco de proximidade. Contrastam enormemente dos robos industriais nesse aspecto, ja que os
robos industriais normalmente possuem suas areas isoladas do contato humano para garantir maxima performance. Entretanto, a possibilidade de
existéncia de cobots em um ambiente industrial ndo é descartada.

O IFR define atualmente 4 niveis de colaboragdo entre robos industriais e trabalhadores humanos:
¢ Coexisténcia
¢ (Colaboracao sequencial
e Cooperagao

¢ Colaboracdo Responsiva

Na maioria dos casos industriais aplicados hoje, o cobot e 0 humano compartilham os mesmos espacos mas completam tarefas
independentemente ou sequencialmente. Cooperacdo e Colaboragdo responsiva sdo bem menos comuns ja que requerem um alto custo ou uma

alta sincronia entre operario e robo.

O termo foi fundado em 1996 por J. Edward Colgate e Michael Peshkin, descrevendo um aparato e método de interacdo fisica direta entre pessoa
e um manipulador de proposito geral controlado por computador.
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https://elcoindustria.com.br/cobots-robos-colaborativos-linha-producao/

